Izba Administracji Skarbowej w Warszawie

Zatgcznik nr 2
OPIS PRZEDMIOTU ZAMOWIENIA

Dotyczy naprawy urzadzenia dZzwigowego zainstalowanego w budynku przy ul. Jagielloriskiej 55b
w Warszawie o numerze fabrycznym: P16E2552 ( Lewy )

Producent:

Przedsiebiorstwo Ustugowo — Handlowe PILAWA
Eugeniusz Pilawa

ul. Teczowa 1, 78-100 Kotobrzeg

wymiana plyty sterowej PLW-1000 1 kpl.

Przeznaczenie wyrobu zgodnie z Ksiegg Rewizyjng Dzwigu:

Ptyta sterowa typu PLW-1000 jest elementem systemu sterowego PLW-1000 przeznaczonego do
budowy kompletnego elektronicznego ukfadu sterujgcego praca diwigéw. Certyfikacja dotyczyla
nastepujgcych funkgji:

- wykrywania niezamierzonego ruchu kabiny,

- sygnalizowanie wykrycia niezamierzonego ruchu kabiny i unieruchomienia d¢wigu do czasu przybycia
stuzb uprawnionych,

- kontrola poprawnego dziatania hamulca redundantnego i unieruchomienie diwigu w razie wykrycia
nieprawidtowosci w dziataniu hamulca.

Podstawowa charakterystyka techniczna:

Piyta sterowa typ PLW-1000 jest przystosowana do wspdtpracy z obwodem bezpieczeristwa zasilanym
napieciem przemiennym o wartosci skutecznej 230V oraz z obwodami kontrolno-sterujgcymi (w tym z
obwodem kontroli prawidtowego dziatania hamulca redundantnego) zasilanymi napigciem 24V pradu
statego.

Ptyta sterowa PLW-1000 zawiera nastepujgce elementy:

Elementy modutu wykrywajgcego niezamierzony ruch kabiny dzwigu (bez czujnikéw obecnosci kabiny
w strefie odryglowania)
W sktad modutu wykrywajacego wchodza:
- trzy przekazniki bezpieczeristwa o nastgpujacej konfiguracji stykéw: 3 styki normalnie otwarte (NO) i 1
styk normalnie zamkniety (NC)
- jeden przekaznik ze stykiem normalnie otwartym (NO)
Bocznikowanie elektrycznych urzadzen zabezpieczajacych nadzorujgcych potozenie zamkniete i stan
zaryglowania drzwi przystankowych oraz kabinowych polega na potgczeniu réwnolegle dodatkowego
obwodu bezpieczenstwa. Gdy z powodu awarii uktadu sterowania kabina zacznie sig przemieszcza¢ w
sposOb niekontrolowany, chwilg opuszczenia strefy odryglowania przez kabing co najmniej jeden z
dwéch czujnikéw obecnosci kabiny w tej strefie wykryje niezamierzony ruch kabiny dZwigu. Sygnat z
czujnika spowoduje poprzez uktad ww. przekaznikéw przerwanie obwodu bezpieczeistwa i wyzwolenie
urzadzen powodujgcych zatrzymanie niezamierzonego ruchu kabiny.

Modut sygnalizujacy wykrycie niezamierzonego ruchu kabiny
Zadaniem modutu sygnalizacyjnego jest poinformowanie sluib konserwatorskich o zaistniatym
niezamierzonym ruchu kabiny i trwate unieruchomienie diwigu do czasu usunigcia przyczyn tego
zdarzenia.
Modut sygnalizuje, ze doszto do niezamierzonego ruchu kabiny dzwigu gdy:
- co najmniej jeden czujnik obecnosci kabiny w strefie odryglowania nie wskazuje obecnosci kabiny w tej
strefie oraz
- w obwodzie bezpieczeristwa pomiedzy punktami 120 i 140 wystepuje przerwa
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Dziatanie uktadu polega na kontroli napiecia w punktach 120 i 140 obwodu bezpieczeristwa. Jezeli w
punkcie 120 jest napiecie, a w punkcie 120 nie ma napigcia to znaczy, ze nastgpit niezamierzony ruch
kabiny w szybie. W wyniku otrzymania takich sygnatéw uktad sterowania przetgcza sie w tryb btedu (nr
btedu 22). Wystgpienie tego btedu powoduje trwatg blokade uktadu sterowania. Usung¢ blokade moga
wylacznie osoby uprawnione.

Element modutu kontroli poprawnego dziatania hamulca redundantnego (bez czujnikéw
kontrolujacych dziatania hamulca redundantnego).
Element modutu kontroli poprawnego dziatania hamulca redundantnego ma za zadanie ciagle i
niezalezne monitorowanie obu czesci hamulca redundantnego i w razie wykrycia jakichkolwiek
nieprawidtowosci powoduje przejscie systemu sterowego PLW-1000 w tryb btedu (btad 4 lub 5) i
unieruchomienie dZwigu.
Modut ten zrealizowany jest na drodze programowej z wykorzystaniem dwoch wejs¢ binarnych
sterownika (P15, P16), do ktorych doprowadzone sg sygnaly z czujnikéw zadziatania hamulca
redundantnego. Modut sygnalizuje btad zadziatania hamulcéw, w dwéch sytuacjach w odniesieniu do
spodziewanego stanu hamulcéw:
- gdy podczas jazdy (cewki luzownika sg zasilone) na wejéciu P15 lub P16 pojawia si¢ napiecie,
- gdy podczas postoju (cewki luzownika nie s zasilone) na wejsciu P15 lub P16 wystepuje brak napiecia.
Istnieje mozliwos¢ wprowadzenia zwtoki czasowej w sygnalizacji btedu hamuica (w zakresie od 0,1 s do
10 s) w celu uodpornienia uktadu sterowania PLW-1000 na krétkotrwate zakidcenia i zaburzenia, ktére
nie s3 spowodowane nieprawidtowym dziataniem hamulcow. Usung¢ blokade mogg wytgcznie osoby
uprawnione).
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